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5 Feldorientierte Regelung einer
Asynchronmaschine

Die Systemgleichungen der Asynchronmaschine sind:

ug = Rsig — j1s¥s +gs (5.1)

0= Riyik — jm¥h + ¥y (5.2)

Vg = (Ln + Lso) - is + Lu i (5.3)

Wi = Lds + (D + L) i (5:4)
3 Sk

M =5 pLy-Im{igip} (5.5)

a) Ermitteln Sie aus den Systemgleichungen die Gleichungen fiir die feldorientierte
Regelung. Reduzieren Sie dazu das Gleichungssystem in dem Sie die Zustands-
grofen i und Wy eliminieren. Vereinfachen Sie die erhaltenen Gleichungen durch
die Wahl des Bezugssystems.

b) Leiten Sie das Strommodell zur Schitzung des Rotorflussraumzeigers ab. Berech-
nen Sie die Rotorzeitkonstante aus den Parametern der Asynchronmaschine:

" =0.0630 (5.6)
Rs = 0.063 (5.7)
Ly, =0015H (5.8)

Lg, = 890 pH (5.9)
Ll =890 uH (5.10)

c) Vergleichen Sie die feldorientierte Regelung mit Strommodell mit der Kennlinien-
steuerung fiir eine mit Stromquelle betriebene Asynchronmaschine.
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